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Tratamiento quirúrgico del sı́ndrome del ligamento

arcuato medio (SLAM) mediante plataforma robótica

Surgical treatment of the Median Arcuate Ligament Syndrome (MALS)
using robotic platform

Anna Vidal Carné *, Alba Zárate Pinedo, Sara Sentı́ Farrarons y Esteban Cugat Andorrà

Unidad de Cirugı́a Hepatobiliopancreática, Hospital Universitari Germans Trias i Pujol, Badalona, Barcelona, España

Varón de 55 años sin antecedentes previos, sometido a estudio por dolor abdominal de predominio postprandial. Como hallazgo

patológico se identifica una estenosis del tronco celı́aco (TC) secundaria a una compresión por el ligamento arcuato medio (LAM).

Dada la ausencia de otros hallazgos patológicos, se indica liberación quirú rgica del TC.

La intervención se lleva a cabo mediante la plataforma robótica DaVinci Xi (Intuitive Surgical Inc., Sillicon Valley, California,

Estados Unidos). Tras la apertura de los pilares diafragmáticos, se expone la cara anterior de la aorta y se diseca caudalmente hasta

identificar y seccionar las fibras del LAM. El paciente presentó un curso postoperatorio favorable con resolución de la

sintomatologı́a figura 1.

Anexo. Material adicional

Se puede consultar material adicional a este artı́culo en su versión electrónica disponible en doi:10.1016/j.ciresp.2024.05.015.
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Figura 1

* Autor para correspondencia.

Correo electrónico: anna515vidal@gmail.com (A. Vidal Carné).
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