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Resumen

El abordaje de Glissonean permite un control anatomico y extrahepatico del flujo sanguineo
segmentario, lo que mejora la seguridad y precision de las resecciones hepaticas. La cirugia
robotica, gracias a su mayor destreza y capacidad de visualizacion, facilita esta diseccion,
especialmente en la identificacion y control de las puertas de Glissonean. El conocimiento de estas
puertas y sus referencias anatomicas debe formar parte del arsenal fundamental de todo cirujano
hepatico. Este articulo multimedia ilustra una técnica robdtica paso a paso para resecciones
hepéticas anatdmicas utilizando el sistema de puertas de Glissonean. Videos intraoperatorios
detallados muestran la identificacion, diseccion y control de los pediculos de Glissonean tanto del
higado izquierdo como del derecho. El articulo incluye consejos y trucos para optimizar la diseccion
de las puertas, el control de los pediculos y la transeccion del parénquima, con el apoyo del uso de
fluorescencia con verde de indocianina, reconstrucciéon 3D preoperatoria y ecografia intraoperatoria.
El abordaje de Glissonean, cuando se combina con la tecnologia roboética, ofrece una estrategia
reproducible y segura para la reseccidon hepatica anatémica. Este recurso multimedia tiene como
objetivo proporcionar una guia préctica, paso a paso, para los cirujanos que estan incorporando la
hepatectomia robédtica en su préctica clinica.
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