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Resumen

Introduccion: La reciente incorporacion de la plataforma robética Da Vinci SP (Single Port) ha
supuesto un avance significativo en el campo de la cirugia minimamente invasiva. Este sistema
permite realizar procedimientos complejos a través de una unica incisién, con una agresion
quirdrgica minima y sin renunciar a las capacidades técnicas de la robotica multipuerto
convencional. A pesar de su uso creciente en otras areas quirurgicas, su aplicacion en cirugia
hepatica aun es muy limitada. Presentamos el primer caso documentado en Espafia de una reseccion
hepatica realizada mediante esta plataforma.

Caso clinico: Vardn de 44 anos con antecedentes de adenocarcinoma de recto a 7,5 cm del margen
anal, tratado con quimiorradioterapia neoadyuvante total. El paciente habia sido intervenido
previamente mediante una yeyunostomia de descarga por oclusidn intestinal, seguida de reseccion
anterior baja con intencién roboética, que requirié conversion laparoscépica, y posteriormente una
reseccion atipica pulmonar del 16bulo inferior izquierdo por videotoracoscopia, ademas de
reconstruccion del transito intestinal. Durante el seguimiento oncolégico, se identificé una
metdstasis hepéatica unica localizada en los segmentos II y III. Se decidié realizar una
bisegmentectomia izquierda (II-11I) mediante abordaje robdtico unipuerto Da Vinci SP. La
intervencion se desarrolld sin complicaciones técnicas, con una duracién total de 75 minutos y sin
pérdidas heméticas relevantes. No fue necesario drenaje abdominal. El paciente presentd una
recuperacion posoperatoria excelente, con control adecuado del dolor, dieta precoz y alta
hospitalaria a las 48 horas de la intervencion.

Discusion: Este caso representa la primera reseccion hepatica en Espaina realizada mediante
abordaje robotico unipuerto, lo que marca un hito en la evolucién de la cirugia
hepatobiliopancreatica minimamente invasiva. La plataforma Da Vinci SP ha demostrado ser una
herramienta segura y eficaz en procedimientos complejos como la hepatectomia anatémica en
pacientes con multiples antecedentes quirdrgicos. En este caso, la intervencion fue factible, segura,
con tiempos quirdrgicos muy competitivos y una recuperacion posoperatoria sobresaliente. Este
abordaje podria convertirse en una opcidn terapéutica atractiva en centros con experiencia en
cirugia robotica y hepatobiliar, especialmente para lesiones periféricas o unilobares, contribuyendo
a reducir la agresion quirdrgica y optimizar la recuperacion del paciente sin comprometer los
principios oncoldgicos.
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